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 Resultados 
 

 Até o presente momento do andamento do projeto, 

tem-se apenas resultados de simulação TRIAD e QUEST (figuras 1 e 2 

respectivamente) sendo possível concluir que o método QUEST 

apresenta melhor desempenho em comparação ao método TRIAD. Nas 

figuras 1 e 2, o sinal lógico em azul indica quando o sistema de 

controle está ligado (nível baixo) ou desligado (nível alto). 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

Figura 1 – Resposta via TRIAD. 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

Figura 2 – Resposta via QUEST. 

 

 

Considerações finais 
 

 Devido ao fato de a dinâmica do satélite não se 

tratar de um sistema linear, tornou-se complexa a implementação do 

Filtro de Kalman. Entretanto, a solução a este problema é conhecida: o 

Filtro Estendido de Kalman, o qual incorpora um processo de 

linearização do sistema. Quando implementado o Filtro de Kalman, 

espera-se determinar a atitude do satélite com maior precisão 

otimizando o desempenho de estabilização e manutenção da atitude. 
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