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RESUMO

Futuras missdes espaciais exigirdo do Sistema de Controle de Atitude (SCA) de
satélites maior autonomia e melhor desempenho devido principalmente ao alto grau de
apontamento, implicando em algoritmos de controle cada vez mais confiaveis. Por outro lado,
ha na literatura uma variedade de técnicas de controle de atitude, que tratam de estabilizagdo,
identificacdo e robustez que precisam ser avaliadas experimentalmente para aprimorar o
desempenho do SCA. A investigacdo experimental também ¢ fundamental para estudar e
substituir equipamentos de hardwares pelo seu equivalente em software, a fim de baratear o
projeto. Este trabalho apresenta o estudo e o desenvolvimento de um SCA para um simulador
de satélite. Este permite a verificagdo experimental de varios aspectos fundamentais da
dindmica e do projeto do seu sistema de controle. Enfase é dada a implementagdo de um
estimador de estados, baseado na técnica de alocagdao de pdlos. O modelo desenvolvido ¢ de
um satélite com rotacdo em trés eixos (3-D) com trés rodas de reacdo como atuadores e trés
giroscopios como sensores de velocidade angular. Primeiramente, derivam-se as equagdes de
movimento do simulador, seguido pelo projeto do SCA por meio do método de alocagdo de
polos. Finalmente, um estudo detalhado da utilizagdo de um observador de estados,
objetivando auxiliar o conjunto de sensores ¢ realizado. O desempenho do estimador ¢
investigado, considerando que este, ¢ fung¢do da posigdo de seus polos em relagdo a posicao
dos polos da planta.
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