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RESUMO

A dindmica de neur6nios acoplados é de interesse em diversas situagdes
praticas, desde convulsdes e distirbios do sono até Mal de Alzheimer e depressdo.
Neuronios em sincronia, por exemplo, seriam desejaveis nos estdgios do sono, mas niao
seriam bem-vindos em casos relacionados a neuropatologias, como o Mal de Parkinson.
O objetivo dessa etapa atual do trabalho ¢ obter um melhor entendimento por tras da
dinamica de neurdnios acoplados que pode, eventualmente, leva-los a sincronia, ou nio.
Para isso, simulamos numericamente o modelo de Huber-Braun (HB), uma
modificagdo das equacdes de Hodkin-Huxley, que é capaz de reproduzir atividade
neural em uma vasta gama de configuracdes de parametros. Para obter diferentes
comportamentos neurais (regimes tonico, bursting, caodtico ou subthreshold
oscillations), variou-se o parametro relativo a repolarizacdo lenta do potencial de ag@o.
As simulag¢des numéricas do modelo de HB indicam como o acoplamento (neste caso,
elétrico e bidirecional) entre neuronios pode leva-los a um estado sincronizado, ou nao,
dependendo dos estados dindmicos de cada neurdnio e da for¢a de acoplamento. Foi
encontrado que uma constante de acoplamento suficientemente alta faz com que os
neurdnios que experimentam essa conexdo se sincronizem. Em uma rede de trés
neurdnios, linearmente acoplados, os elementos das extremidades influenciam um ao
outro, embora estejam conectados indiretamente por um neurdnio central. Analisando o
mapa de sincronia desses trés neuronios, observou-se que - para determinados valores
de constante de acoplamento - pode haver sincronia entre os neurdnios das
extremidades sem que haja sincronia com o neurénio que os conecta.
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