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RESUMO

Com os novos inventos da sociedade, como satélites, maquinas de automacao, naves,
entre outros, foi necessario criar um novo tipo de computacao, que considere e respeite as
restricdes temporais requeridas por tais aplicacdes: a Computacio em Tempo Real. Esta ¢
majoritariamente aplicada aos sistemas de controle ¢ minoritariamente aplicada aos sistemas
de midia multipla ou iterativa. E isto porque nestas, o atraso ou adiantamento de qualquer
tarefa pode, por exemplo, acarretar: 1) a perda de uma transacio em um banco; 2) a perda da
missdo de um satélite; 3) a perda de um veiculo nio tripulado; ou at¢ mesmo 4) a perda de
vidas humanas. Por isso tornam-se tdo importantes os estudos e pesquisas feitas a respeito de
sistemas que utilizam a computacdo em tempo real. Este trabalho estuda a migracdo de um
software de controle de atitude e de orbita para um sistema operacional € um processador de
tempo real. Para isto, o trabalho estuda: 1) as caracteristicas de sistemas operacionais em
tempo real; 2) como escolher um sistema operacional que permita a mudanga para um sistema
operacional de tempo real; 3) como escolher um processador para uma futura migragao do
software de controle de atitude e de oOrbita, apos testes e analises dos resultados numéricos.
Em particular o trabalho estuda o sistema operacional RTEMS e o processador ERC32 a
serem usados na PMM. Este trabalho estd em andamento, mas espera-se atingir todas as
etapas até realizar a andlise comparativa entre: 1) os resultados obtidos pelo sistema
operacional de tempo real rodando o software migrado sobre um emulador do processador; e
2) os resultados obtidos pelo sistema operacional de tempo real rodando o software migrado
sobre um processador de tempo real para avaliar se e o processador, o sistema operacional, e
o software migrado, estardo aptos para serem verificados e validados visando seu uso em voo.
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